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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogodlne
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z mechanicznym $cinaniem zawyzonych poboczy
gruntowych drdg powiatowych na terenie powiatu sztumskiego zarzadzanych przez Zarzad Powiatu
Sztumskiego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robé6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoélne wspdlne dla robdt
objetych nizej wymieniong specyfikacjq:

D - 06. 03. 01. 10. SCINANIE POBOCZY MECHANICZNIE

SST opracowane zostaty na podstawie Ogdlnych Specyfikacji Technicznych wydanych
przez Generalng Dyrekcje Drog Publicznych w Warszawie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi grunt wraz z przestrzenig nad i pod jego
powierzchnig, w ktorym sg zlokalizowane droga oraz obiekty budowlane i urzadzenia

techniczne zwigzane z prowadzeniem, zabezpieczeniem i obstugg ruchu, a takze urzadzenia
zwigzane z potrzebami zarzadzania drogq;

1.4.2. Chodnik - cze$¢ drogi przeznaczonej do ruchu pieszych;

1.4.3. Droga - budowla wraz z drogowymi obiektami inzynierskimi, urzadzeniami oraz
instalacjami,

stanowigcg catos¢ techniczno-uzytkowa, przeznaczong do prowadzenia ruchu drogowego,
zlokalizowana w pasie drogowym;

1.4.4. Jezdnia - czes$¢ drogi przeznaczong do ruchu pojazdow;

1.4.5. Kierownik budowy/robdt - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do

kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.6. Korona drogi - jezdnie z poboczami, pasami awaryjnego postoju lub pasami przeznaczonymi
do ruchu pieszych, zatokami autobusowymi lub postojowymi, a przy drogach

dwujezdniowych - rowniez z pasem dzielagcym jezdnie;

1.4.7. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i
skarpami

rowow.

1.4.8. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen

od ruchu na podifoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg $cieralng a podbudowg,
zapewniajaca

lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréownawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czes$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze skfadac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktadac sie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czes$¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji no$nych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podfoza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajacq lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajqcej sie do
nawierzchni.

1.4.9. Utrzymanie drogi - wykonywanie robét konserwacyjnych, porzadkowych i innych
zmierzajacych do zwiekszenia bezpieczenstwa i wygody ruchu, w tym takze ods$niezanie i
zwalczanie Sliskosci zimowej;

1.4.10. Ochrona drogi - dziatania majace na celu niedopuszczenie do przedwczesnego zniszczenia
drogi, obnizenia klasy drogi, ograniczenia jej funkcji, niewtasciwego jej uzytkowania oraz



pogorszenia warunkéw bezpieczenstwa ruchu;

1.4.11. Sprawozdanie Techniczne - dokument zawierajacy opis przebiegu robdt budowlanych oraz
zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.12. Odpowiednia (bliska) zgodnos$c¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi

tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.13. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze réwniez

obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i
$rodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.14. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.15. Podiloze - grunt rodzimy Ilub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.

1.4.16. Podtoze ulepszone - gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego

wykonania nawierzchni.

1.4.17. Polecenie Inzyniera /Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez

Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw

zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.18. Przeszkoda naturalna - element s$rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w
realizacji

zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.19. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.20. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z SST

i poleceniami Zamawiajqcego.

1.5.1. Przekazanie terenu robét

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren robot,
oraz komplet SST.

1.5.2. Zgodnos¢ robdt z SST

SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajagcego Wykonawcy stanowig czesc
umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy
tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczern w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktory dokona odpowiednich zmian i
poprawek.

Wszystkie wykonane roboty bedq zgodne z SST.

Dane okreslone w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia
w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy robdt muszg by¢ jednorodne i wykazywac
zgodnos$c¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogq przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy roboty nie beda w petni zgodne z SST i wplynie to na
niezadowalajacq ich

jakos¢, to takie roboty zostang wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu robot

Zabezpieczenie terenu robot w robotach modernizacyjnych i remontowych (,pod ruchem”)
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie robot, w sposdb
okreslony w D-00.00.00, w okresie trwania realizacji umowy, az do zakonczenia i odbioru
koncowego robdt.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu do zatwierdzenia projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania robét. W zaleznosci od potrzeb i postepu
robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezgco.

W czasie wykonywania robdot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajac w ten sposdb bezpieczenstwo pojazddw i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki
widocznosci w dzien i w nocy tych zapoér i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow
bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Zamawiajgcego.
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Koszt zabezpieczenia terenu robot nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony
W cene umowna.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac
w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania robot i wykanczania robdt Wykonawca bedzie:

a) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu robot oraz bedzie unikac¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osdb lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje ukopow ,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

b) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy w maszynach i pojazdach.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na os.

1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych przy robotach oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sq uwzglednione w cenie umownej.

1.5.8. Ochrona i utrzymanie robdt

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia.
1.5.9. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sq w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robaot.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Przewiduje sie czesciowe uzupetnianie poboczy materiatem rodzimym, w miejscach zanizonych
powstatych po prowadzonej Scince.

2.2. Rodzaje materiatéw

Rodzaje materiatdw stosowanych do uzupetnienia poboczy podano w OST D-05.01.00

~Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Podstawowym
materiatem bedzie grunt rodzimy.
3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos$¢ wykonywanych robot. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie
gwarantowa¢ przeprowadzenie robodt, zgodnie z zasadami okreslonymi w SST i wskazaniach
Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowaq. Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub
wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie
on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Zamawiajagcemu kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét. Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniac ciggtosé
prowadzenia robot zgodnie z zasadami okreslonymi w SST i wskazaniach Zamawiajacego, w
terminie przewidzianym umowaq .

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg byc
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dopuszczone przez Zamawiajacego, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drdg na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa , za ich zgodnos¢ z SST
oraz poleceniami Zamawiajacego.

Wykonawca zapewni odpowiedni personel do wykonania robdt: operatorow sprzetu ( ich liczba
uzalezniona jest od ilosci maszyn uzytych do realizacji zmowienia) i co najmniej 1 osobe
uprawniona do kierowania ruchem drogowym oraz pracownikow fizycznych w ilosci
niezbednej do wykonania robaét.

Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia robdét beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Zamawiajacy uwzgledni doswiadczenia z przeszitosci oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestie. Polecenia Zamawiajgcego bedg wykonywane nie pozniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania
robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robdt

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiqgnac
zatozong jako$C¢ robdot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do badan robdt. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary robdt z
czestotliwoscig zapewniajacg stwierdzenie, ze

roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Zamawiajacy ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Zamawiajacy bedzie przekazywaé Wykonawcy informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych sprzetu, pracy personelu.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Zamawiajqcego.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pi$mie ich wyniki do akceptacji Zamawiajacego.

6.3. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Zamawiajacemu kopie raportdw z wynikami badan jak najszybciej.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Zamawiajgcemu formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.4. Badania prowadzone przez Zamawiajacego

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Zamawiajacy uprawniony jest do dokonywania kontroli i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy.

Zamawiajacy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodnos¢ robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan dostarczonych
przez Wykonawce.

Zamawiajacy moze prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych
badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier oprze sie wytgcznie na
wilasnych badaniach przy ocenie zgodnosci robdét ze SST. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badan poniesione zostang przez Wykonawce.

6.5. Dokumenty budowy - robot

Do dokumentdéw robét zalicza sie, nastepujace dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu robot,

b) protokoty odbioru robot,

c) protokoty ze spotkan i ustalen,

d) korespondencje w trakcie robot.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie robot w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentdéw robdt spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie

w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty robdt bedg zawsze dostepne i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajgcego.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z przedmiarem

robét i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Zamawiajacego o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w SST nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z
czestosciqg wymagang w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Zamawiajgcego.

7.2. Zasady okres$lania ilosci robdt i materiatow

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone

poziomo wzdtuz linii osiowej.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane
przez Zamawiajacego.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robdt.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem odcinkdw robdt, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiardw.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi czesciowemu,

b) odbiorowi koncowemu.

8.2. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru

czes$ciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze koncowym robodt. Odbioru robot
dokonuje

Zamawiajacy.

8.3. Odbior koncowy robdt

8.3.1. Zasady odbioru koricowego robdt

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do

ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Zamawiajgcego. Odbior
koncowy robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy.

Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej, wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robdt z SST.

W toku odbioru koncowego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona
potrgcen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokdt odbioru
koncowego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke

obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,



wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST.

Ceny jednostkowe robodt bedg obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- wartosc¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy i wymagan ogolnych zawartych

w D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione
w kosztorysie.

9.3. Organizacja ruchu

Wykonawca opracuje na wiasny koszt projekt organizacji ruchu zgodny z obowigzujacymi
przepisami oraz uzyska wymagane prawem uzgodnienia i przedfozy zatwierdzony projekt
Zamawiajacemu w terminie do dnia przekazania terenu roboét.

Wykonany projekt organizacji ruchu nalezy zaopiniowaé¢ w Komendzie Powiatowej Policji
w Sztumie oraz po uzyskaniu opinii projekt nalezy uzgodni¢ w Starostwie Powiatowym
w Sztumie, Wydziale Komunikacji, Transportu i Drog.

Koszt organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie projektu organizacji ruchu na czas trwania robot, wraz z
dostarczeniem kopii projektu Zamawiajgcemu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postepu robdt,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

Koszt utrzymania organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i Swiatet,

(b)utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji organizacji ruchu obejmuje:

(a) usuniecie oznakowania,

(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U z 2010 r. Nr 243, poz. 1623 ze
zmianami)

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2007 r. Nr 19, poz. 115 ze
zmianami)
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z mechanicznym $cinaniem zawyzonych poboczy gruntowych
drdog powiatowych na terenie powiatu sztumskiego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
Mechaniczne $cinanie zawyzonych poboczy gruntowych po obu stronach drogi o szerokosci $rednio
1,5 m oraz grubosci 10-20 cm na drogach powiatowych Zarzadzanych przez Zarzad Powiatu
Sztumskiego:

- nr 3101G Kalwa - Stary Targ o powierzchni 8945 m?,

- nr 3109G Kalwa - wiadukt kolejowy o powierzchni 5433 m?,

- nr 3130G Jurkowice - Szropy o powierzchni 8373 m?,

- nr 3142G Pierzchowice - Wilczewo o powierzchni 4962 m?,

- nr 3104G Balewo - Krasna taka o powierzchni 5466 m?,

- nr 3124G Budzisz - Jasna - gr. powiatu o powierzchni 10464 m?,

- nr 3122G Dzierzgon - Lubochowo - Pronie o powierzchni 26538 m?,

UWAGA 1!

- w poboczu drdg wystepuje zadrzewienie i zakrzaczenie, w cene wykonania 1 m? robét nalezy
wkalkulowa¢ wycinke odrostow przy drzewach i zakrzaczen uniemozliwiajacych wykonanie zebrania
poboczy w obrebie drzew oraz zakrzaczen na szerokos¢ 1,5 m;

- $rednia grubosc scinki 10 -20 cm;

- wywoz odktadu - w gestii Wykonawcy

- Nalezy wykona¢ uzupetnienia poboczy materiatem rodzimym na kazdym odcinku wykonywanej
$cinki, tam gdzie sytuacja tego wymaga.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Pobocze gruntowe - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie
pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,
stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni i odprowadzenia wod opadowych
z jezdni do rowu.

1.4.2 Odktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie Scinania poboczy.

1.4.3 Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy potozone poza
pasem

drogowym.

1.4.4 Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Wymagania dotyczace materiatéw do uzupetnienia poboczy

Przewiduje sie czesciowe uzupetnianie poboczy materiatem rodzimym, na odcinkach gdzie po
prowadzonej scince bedg miejsca zanizone. W tym celu nalezy wykorzysta¢ w maksymalnym
stopniu

rodzimy grunt zalegajacy w podtozu Scietego pobocza. Zaktada sie, ze uzupetieniu podlegad
bedzie

do 5 % powierzchni (ilosci m2) $cinania.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprzet do $cinania poboczy

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt okreslonych w niniejszej SST powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z samobieznych frezarek/ scinarek do Scinki poboczy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych $rodkdw
transportowych skrzyniowych - samowytadowczych. przeznaczonych do przewozu gruntu w ilosci
i fadownosci zapewniajacej ciggtosc pracy.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Scinanie poboczy
Scinanie poboczy nalezy wykonywac¢ samobieznym sprzetem mechanicznym wg pkt 3.2.
Scinanie poboczy nalezy przeprowadzi¢ od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni, zgodnie ze
spadkiem poprzecznym 6% - 8%.
Scinke poboczy nalezy wykonac¢ na odcinkach wskazanych przez Zamawiajacego, na
$redniej
szerokosci 1,5 m, przy sredniej grubosci scinania = 20cm. Ilosci Scinania dla poszczegdlnych
odcinkéw drdg podano szczegdtowo w pkt 1.3. (zakres robot)
Czes$¢ nadmiaru gruntu uzyskanego podczas Scinania poboczy bedzie wykorzystana do ich
uzupetnienia, pozostatg czes$¢ nalezy wywiezé poza pas drogowy.
5.3. Uzupetnianie poboczy
W przypadku wystepowania ubytkéw (wgtebien) i zanizenia w poboczach nalezy je uzupetnic
materiatem rodzimym lub o wtasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaty pobocza
wykonane.
Miejsce, w ktérym wykonywane bedzie uzupetnienie, nalezy spulchni¢ na gtebokos$¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej, a nastepnie utozy¢ w nim warstwe materiatu
uzupetniajacego.
Zageszczenie utozonej warstwy materiatu uzupetniajacego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w
kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszczania musi by¢ zaakceptowany przez
Zamawiajacego. Zageszczona powierzchnia powinna by¢ rowna, posiadaé spadek poprzeczny
zgodny z zatozonym, oraz nie posiadac $ladéw po przejsciu zageszczarek.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt
Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Pomiar cech geometrycznych $cinanych poboczy
Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw scinanych lub uzupetnianych poboczy:
Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw
1. Szeroko$¢ $cietego pobocza co 50 m
2. Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
3. Réwnos¢ podtuzna co 50 m
4. RoOwnos¢ poprzeczna
6.3.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z zatozonymi, z tolerancjg £ 1%.
- od 6% + 8% na odcinku prostym,
- 2% do 3% wiecej niz pochylenie jezdni, jezeli jest to pobocze po wewnetrznej stronie tuku:
tyle co pochylenie jezdni - do szerokosci 1,0 m pobocza, a na pozostatej czesci pobocza 2% w
kierunku przeciwnym, jezeli jest to pobocze po zewnetrznej stronie tuku.
6.3.2. Rownosc¢ poboczy
Nieréwnosci podiuzne i poprzeczne nalezy mierzyc tatg 4-metrowg wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przeswit pod tatg nie moze przekracza¢ 15 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanych robdt na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjgq przetargowg , SST i
wymaganiami Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt
6
daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? robét obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
robocizne bezposrednig wraz z kosztami towarzyszacymi
oznakowanie robot,
wycinke odrostow przy drzewach i zakrzaczen uniemozliwiajacych wykonanie zebrania poboczy w
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obrebie drzew oraz zakrzaczen na szeroko$¢ 1,5 m
- Sciecie poboczy i zageszczenie podtoza,
odwiezienie gruntu poza pas drogowy,
dostarczenie materiatu uzupetniajacego,
- uzupetnienie materiatem rodzimym,
- zageszczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
11.1. Inne materialy
1. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne.
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